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Цель работы:

Краткое описание принципа и метода измерений

Основные расчетные        Подробное разъяснение обозначений:
формулы: 

( =                                          ( (
                                               h (
                                               t (
                                               J (
                                               M1 (
J =                                          M2  (
                                                (1 (
                                                (2  (
M (                                          g  (
                                                 r  (
                                                 m0 (
                                                 mст (
 Результаты измерений                                                                               Таблица 1

	h ( ( h =           cм;                 

	Размеры шкива
	№
	m, г
	t, c
	M, Н(м
	(, с–2
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Подпись преподавателя:
Вычисление момента инерции:                                                Таблица 2

	Измеряемая 

величина
	Подстановка  числовых значений в расчётную формулу
	Числовое значение измеренной величины 

с указанием единиц измерения

	J

	J=

	J=



Оценка погрешности  измерений                                            
Абсолютная случайная погрешность косвенных измерений момента инерции     
	Формула для оценки
случайной погрешности
	Числовой расчёт абсолютной 

погрешности
	Числовое значение 

	δJ =

	(J   =

	(J =



Экспериментальное значение: J = (             (              ),    P=0,95  
Момент сил трения:  Mтр =
Bыводы: 
Примечание: График, построенный на миллиметровой бумаге по результатам 
таблицы 1, прилагается к данному отчёту.
Задание 2
Результаты измерений                                                                               Таблица 3
	r =                    м, h =         …м; m =        кг, m0 =             кг,
lст =         м, mст =        кг, D =               м, mD =          кг                

	
	№
	l, м
	t, c
	l2, м2
	J, кг·м2
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Подпись преподавателя:
Вычисление момента инерции и массы подвижного груза:  Таблица 4                                              

	Измеряемая 

величина
	Подстановка  числовых значений в расчётную формулу
	Числовое значение измеренной величины с указанием единиц измерения

	J

	J=

	J=


	m0
	m0 =

	m0 =



Оценка погрешности  измерений                                            

Абсолютная случайная погрешность косвенных измерений момента инерции     
	Формула для оценки
случайной погрешности
	Числовой расчёт абсолютной 

погрешности
	Числовое значение 

	δJ =

	(J   =

	(J =


	Δm0 =

	Δm0 =

	Δm0 =



Bыводы: 
Примечание: График, построенный на миллиметровой бумаге по результатам 

таблицы 3, прилагается к данному отчёту.
